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SST - E.00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

“Projekt instalacji o§wietlenia rynku i zasilania fontanny w miejscowos$ci Piaski”
1. WSTEP

1.1Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania og6lne dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z budowa o$wietlenia ulicznego.

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w SST pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne wspdlne dla robdt objgtych
nizej wymienionymi specyfikacjami:

E-00.00.01 Odtworzenie trasy w terenie
E-00.00.02 Wykonanie wykopow
E-00.00.03 Budowa linii o§wietleniowych
E-00.00.04 Rozbidrka elementow drog i ulic

1.4 OKkreslenia podstawowe
Uzyte w SST okreslenia nalezy rozumie¢ zgodnie z ponizsza definicja:
Budowla drogowa -obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego czgs¢ stanowiaca odrgbny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

Chodnik -wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni,
przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.
Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdoéw

oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi
zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa - droga (montazowa) specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazddéw obshugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

Dziennik budowy opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot,
przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy
Inzynierem, Wykonawca i Projektantem.

Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
umowy.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielacymi jezdnie.
Konstrukcja nawierzchni- uktad warst nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia

Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i
skarpami rowow

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni

Kosztorys ofertowy - wyceniony kosztorys $lepy

Kosztorys slepy - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar), sporzadzony w kolejnosci
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technologicznej ich wykonania

Ksigega obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, sluzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksigdze obmiardéw
podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium -drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob
zwiazanych z oceng jakosci materiatdéw oraz robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbe¢dne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu
Warstwa §cieralna -gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikoéw atmosferycznych.

Niweleta -wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi

Odpowiednia zgodnos¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli

przedziat tolerancji nie zostal okreslony — z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

Pas drogowy -wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze rdwniez obejmowaé

teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i
srodowisko przed uciazliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant -uprawniona osoba prawna lub fizyczna begdaca autorem dokumentacji
projektowe;.
Przepust -obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej ,

stuzace do przeptywu matych ciekow wodnych pod nasypami korpusu
drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

Przeszkoda naturalna -element Srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, np. dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna -dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, np. droga, kolej, rurociag itp.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Rysunki - czg¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,

charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.5.0gélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w umowie przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspoirzedne punktow
gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy i ksigge obmiaru robot oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.



1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa begdzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty zgodnie z wykazem
podanym w szczegotowych warunkach umowy, uwzglgdniajacym podziat na dokumentacje projektowa:
- Zamawiajacego,
- sporzadzong przez Wykonawcg.

1.5.3. Zgodnosc robét z dokumentacja projektowa i Szczegolowa Specyfikacja Techniczng
Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowia cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentdéw obowiazuje kolejno$¢ ich
waznos$ci wymieniona w og6lnych warunkach umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w Dokumentach Umowy, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow .

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bgda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow
budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i
wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy
Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzymania ruchu publicznego na
placu budowy w okresie trwania realizacji umowy az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim Zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postepu robot projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.
W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: ogrodzenia, o§wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, zaporyitp.,
zatrudni dozorcow 1 podejmie wszelkie inne $§rodki niezbgdne dla ochrony roboét, bezpieczenstwa
pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapo6r i znakow, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzglgdow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢ akceptowane przez Inzyniera.
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczg¢eciem w sposob tablic
informacyjnych, ktorych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. Koszt
zabezpieczenia placu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
umowna.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty latwopalne bgda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.



1.5.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej i
prywatnej.
Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robo6t lub brakiem koniecznych dziatan
ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wilasnosci publicznej lub prywatnej, to
Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona wilasnos$¢. Stan naprawionej wlasnos$ci
powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.
Wykonawca jest w peini odpowiedzialny za ochron¢ urzadzen uzbrojenia terenu takich jak: przewody,
rurociagi, kable teletechniczne itp. oraz uzyska u odpowiednich wtadz bedacych witascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego odnosnie doktadnego
potozenia tych urzadzen w obrebie placu budowy.
O zamiarze przystapienia do robot w poblizu tych urzadzen, badz ich przetozenia, Wykonawca powinien
zawiadomi¢ wlasciciela urzadzen i Inzyniera.
Wykonawca jest zobowiazany w okresie trwania realizacji umowy do wlasciwego oznaczenia i
zabezpieczenia przed uszkodzeniem tych urzadzen.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych Wykonawca bezzwlocznie
powiadamia Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy wykonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia urzadzen
uzbrojenia terenu wskazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegodlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac¢, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych , szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje si¢ , ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie 1 sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrongrobot i za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczgcia do zakonczenia i odbioru koncowego robot.
Wykonawca bedzie utrzymywal roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru koncowego..
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpoczaC roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.9. Stosowanie si¢ do praw i innych przepiséw.
Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w peini
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypetienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposob ciagly bedzie informowal Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie
zezwolen 1 inne odnos$ne dokumenty.



2. MATERIALY

2.1 Zrédla uzyskania materialow

Zrédta uzyskania wszystkich materiatow powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem ,
przed rozpoczegciem robot. Nie pdzniej niz 3 tygodnie przed zaplanowanym uzyciem materiatow
Wykonawca dostarczy Inzynierowi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrodia
wytwarzania lub wydobywania, wymagane §wiadectwa badan laboratoryjnych i reprezentowane probki
materiatow do zatwierdzenia. W przypadku braku akceptacji przez Inzyniera materiatu ze wskazanego
zrodta, Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera materiat z innego zrédta. Zatwierdzenie partii
materialow z danego zrddla nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zrodta beda przez Inzyniera
dopuszczone do wbudowania.

Wykonawca zobowiazany jest prowadzi¢ na biezaco badania w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly beda spetlniaty wymagania SST.

2.2 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z placu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatow do innych robdt, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
przewarto$ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy zachowaty swoja jakos¢ i przydatnos¢ do
rob6t oraz zgodno$¢ z wymaganiami SST i byty dostgpne do kontroli przez Inzyniera.

Miegjsca czasowego skladowania materiatdw bgda po zakonczeniu robot doprowadzone przez
Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

2.4 Wariantowe stosowanie materialow
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje mozliwosci wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmnie;j
3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez zgody InZyniera.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢é zgodny z oferta
Wykonawcey i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera. W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.
Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ stale utrzymywany w
dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on odpowiadal wymaganiom ochrony
srodowiska i przepisom dotyczacym jego uzytkowania.
Wykonawca zobowiazany jest do dostarczenia Inzynierowi kopii dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania w przypadku gdy wymagaja tego przepisy.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowania uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru co najmniej 3
tygodnie przed uzycie sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany



bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,
zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢c wymagania dotyczace przepisOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, na polecenie Inzyniera beda usunigte z placu budowy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1.0goélne zasady wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, oraz za jakos$¢ zastosowanych
materialow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji robot i poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoS$ci
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rz¢gdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostana, jesli wymagac bedzie tego Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia robot lub wyznaczenie wysokosci poprzez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosc¢.

Inzynier bedzie podejmowal decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscia robot, oceng jakosci
materialow i postgpem robot, a ponadto we wszystkich sprawach, zwigzanych z interpretacja dokumentacji
projektowej i SST.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach sformulowanych w umowie, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych.

Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich robdt i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych nas
budowe lub na niej produkowanych, wlaczajac przygotowanie i produkcje materiatow. Inzynier powiadomi
Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

5.2Wady robét spowodowane przez poprzednich wykonawcéw.
Jesli wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i SST, a zaistniata
wadliwo$¢ tych robot spowodowana zostala robotami wykonanymi poprzednio przez innych
wykonawcow, to Inzynier zleci taki sposdb postgpowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby
wyeliminowa¢ ich wady, a Wykonawca wykona dodatkowe roboty zlecone przez Inzyniera na koszt
Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1Program zapewnienia jakos$ci (PZJ)
Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z dokumentacjq
projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.



Program zapewnienia jakos$ci powinien zawierac:

a) cze$¢ ogblna opisujaca:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0so6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonanych poszczegdlnych elementow robot,
- system (sposéb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprze¢t i urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposéb oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi,

b) czgs¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo — kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkoéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw
lepiszczy, kruszyw itp.

- sposéOb zabezpieczania i ochrony tadunkoéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedur¢ pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robot,

- sposOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jako$ci robot
Celem kontroli robot powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiagnaé
zatozona jakos$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robét i jako$¢ materialow. Wykonawca powinien
zapewni¢ odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materialow oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan
w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajacq stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci powinny by¢ okreslone w SST, normach
1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzg¢t badawczy
posiada wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.
Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekcji.
Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materialéw 1 dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzone zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzaniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3 Badania i pomiary
wszystkie badania bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna inne procedury, zaakceptowane
przez Inzyniera.



Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie
ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4 Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportdow z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5 Badania prowadzone przez Inzyniera
Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialow u zrodet ich wytwarzania 1 zapewniona mu bgdzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan dostarczonych
przez Wykonawcg.
Inzynier moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezalezne od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan,
albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i robot z
dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawcg.

6.6 Certyfikaty i deklaracje
InZynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
1) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i
dokumentow technicznych.
2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z :
- Polska norma, lub
- aprobata techniczna, w przypadku wyborow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacja okreslona w pkt. 1 i ktére spetniaja wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. Dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona dla robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okres$lajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. Dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.7 Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyC przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy begdzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonuje zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do dziennika protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone data i podpisem kierownika budowy i Inzyniera.



Do dziennika budowy nalezy wpisywacé w szczeg6lnosci:

- datg przekazania Wykonawcy placu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

- przebieg robdt, trudnosci i1 przeszkody w ich przeprowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czg§ciowych i ostatecznych
odbioréow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;j,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigga obmiaru

Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w jednostkach przyjetych w kosztorysie
ofertowym i wpisuje do ksiggi obmiaru.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialéw, orzeczenia o
jako$ci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy i Zamawiajacego beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do
odbioru robot. Powinny one by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt. (1) + (3) nstgpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania placu budowy,

c) umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.



7. OBMIARY PRAC POMIAROWYCH

7.10g6lIne zasady obmiaru roboét
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacja projektows i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzonych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiggi obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w kosztorysie §lepym lub SST nie zwalania Wykonawcy od obowiazku ukonczenia
wszystkich robdt. Biedne dane zostana poprawione wg instrukcji Inzyniera na pi$mie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestotliwoscia wymagana do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inzyniera.

7.2 Zasady okreslania ilosci robét i materialow
Dhugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j.
Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja
Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot musza by¢ zaakceptowane
przez Inzyniera.
Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca powinien posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe musza by¢ przez Wykonawce utrzymywane w dobry stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4Wagi i zasady wazZenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST.
Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem robét, a takze w przypadku
wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatacznika do ksiggi obmiaru, ktdérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioru robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czg$ciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu



8.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakosSci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czeSci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidér powinien by¢ przeprowadzony niezwlocznie, nie
pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieniem o
tym fakcie Inzyniera.

Jako$¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.30dbior czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robdt. Odbioru czg$ciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru dokonuje Inzynier.

8.4 Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robaét
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.
Catkowiete zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inzyniera.
Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w pkt. 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot z
dokumentacja projektowa i SST.
W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioré6w robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robdt poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdot poprawkowych lub robdt uzupemiajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w dokumentacji projektowej i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru
ostatecznego robot porzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:
- dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, je$li zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
- szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace Iub
zamienne),



- recepty i ustalenia technologiczne,

- dziennik budowy i ksiggi obmiaru,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z SST i ew. PZJ,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ,

- opinig technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i1 pomiarow zataczonych
do dokumentéw odbioru wykonanych zgodnie z SST 1 PJZ,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. Na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietleniowej itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot
wlascicielom urzadzen,

- geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i siecie uzbrojenia terenu,

- kopig¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

8.5 Odbidér pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w pkt.8.4. “Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogolne
Podstawa ptlatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa
ustalona dla danej pozycji kosztorysu $lepego.

Do pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota)

podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysowe;j.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie

czynnos$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i

dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt beda obejmowac:

— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogoélne E-00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw ogdlnych zawartych w E-00.00.00 obejmuje wszystkie
warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89 poz.414)
- Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. W sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995t. poz.29)
- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2.03.1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakimi powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie.


http://pkt.8.4/

SST — E-00.00.01
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wyznaczeniem osi linii kablowych 1 punktoéw wysoko$ciowych niezbgdnych
do realizacji zaméwienia.

1.2 Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wyznaczenie osi trasy 1 punktow
wysoko$ciowych.

1.4 Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami 1 SST E-
00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

1.4.1. Punkty gléwne trasy — punkty ztamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1Warunki ogolne stosowania materialow.
Warunki ogélne stosowania materiatow podano w SST E-00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

2.2 Rodzaje materialow
Materialami stosowanymi do wykonania wyznaczenia osi trasy i punktow wysokos$ciowych sa:
- stupki betonowe;
- pale 1 paliki drewniane;
- rury metalowe;
badz inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowacé pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane
umieszczone w sasiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny miec
srednicg 0,15 do 0,20 m 1 dlugos¢ 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostaltych punktéw nalezy
stosowac¢ paliki drewniane o dtugosci 0, 30 m 1 $rednicy 0,05 do 0,08 m, a dla punktow
utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o $rednicy 5 mm 1 dtugosci od 0,04 do 0,05
m. “Swiadki” powinny mie¢ dtugoéc okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.



3. SPRZET.
Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wymaganiom okreslonym w SST E-
00.00.00 “Wymagania og6lne”.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie beda dopuszczone do robot. Do
wyznaczenia trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy stosowac sprzet:
- teodolity;
- niwelatory;
- tyczki;
- faty;
- tasSmy;
lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.
Sprzgt stosowany do wyznaczenia trasy 1 punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST E-00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT

5.10golne warunki wykonania robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji 1 Kartografii (GUGIK).
Inzynier dostarczy Wykonawcy materialy geodezyjne do wytyczenia w terenie punktow
gtownych osi trasy, skrzyzowan oraz punktow wysokosciowych krawedzi wysp (repery
robocze). W oparciu o materialy dostarczone przez Inzyniera, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

5.2 Wyznaczenie punktow osi i trasy
Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje¢ Projektowa, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej lub innej osnowy geodezyjne;.
O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 m.
Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 3 cm w stosunku
do projektowanych, a rzgdna punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w
stosunku do rzednych projektu.

5.3 Robocze punkty wysokos$ciowe
nalezy wyznaczy¢ robocze punkty wysokosciowe. Punkty wysokosciowe nalezy wykona¢ poza
granicami projektowanej budowli, a rzedne ich wyznaczy¢ z doktadnos$cia do 0,5 cm.

5.4 Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawgdzi nasypoéw i wykopow
na powierzchni terenu, zgodnie z dokumentacja projektowa. Do wyznaczenia konturéw
nasypow 1 wykopoéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki. Wiechy nalezy stosowaé w
przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr.
Odlegtos¢ miedzy palikami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegtos¢ ta powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojéow poprzecznych
podanych w Dokumentacji Projektowe;.



6. KONTROLA JAKOSCI

6.1 Ogolne zasady kontroi 1 jakosci robot podano w SST E-00.00.00 “Wymagania ogdlne”.
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) tarsy i
punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogoélnych zasad okreslonych w instrukcji i
wytycznych GUGIK.

6.2 Sprawdzenie rob6t pomiarowych.

Sprawdzenie robdt pomiarowych powinno by¢ prowadzone wg nastepujacych zasad:

a) o$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych 1 krzywiznach na poziomie
oraz na poczatku i koncu przebudowanego odcinka;

b) robocze punkty wysokos$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego
odcinka;

c) wyznaczenie nasypow i wykopoéw nalezy sprawdzi¢ taSma i szablonem z poziomica, co
najmniej w 5 miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowa Robdt zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest 1
kilometr trasy drogowe;.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nast¢puje na
podstawie szkicoOw 1 dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;,
ktore Wykonawca przektada Inzynierowi.

9. PLATNOSC

9.1 Ogolne warunki platnosci podane s3 w SST E-00.00.00
Przedmiar robot stanowi gléwna podstawe ptatnosci.

9.2 Szczegolowe warunki platnosci.
Ptatno$¢ za 1 kilometr nalezy przyjmowa¢ na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;.
Cena wykonania robot obejmuje:
a) sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych;
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami;
c) wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow;
d) wykonanie pomiarow biezacych w miar¢ postgpu Robodt, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa;
e) zestabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie;

9.3 Szczegolowy zakres robdt objetych platnoscia

Roboty pomiarowe liniowe- zgodnie z przedmiarem kosztorysu prac.



10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1 Normy
Nie wystepuja.

10.2 Inne dokumenty:
- Instrukcja techniczna 0 — 1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
- Instrukcja techniczna G — 3. geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.
- Instrukcja techniczna G — 1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.
- Instrukcja techniczna G — 2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.
- Instrukcja techniczna G — 4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.
- Wytyczne techniczne G -3-2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.
- Wytyczne techniczne G- 3-1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.



SST - E.00.00.02
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I- IV KAT.

1. WSTEP

1.1Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t ziemnych w gruncie kat. I- IV.

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie wykopow. Sprawdzenie rzednych terenu i warunkéw gruntowych oraz wykonanie i
zabezpieczenie wykopow.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi noramami oraz z
okresleniami podanymi w E-00.00.00

1.50go6Ine wymagania dotyczace robodt
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST oraz poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w SST E-00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

3. SPRZET
Dowolny, do tadowania i transportu, akceptowany przez Inzyniera. Nalezy stosowa¢ sprzgt posiadajacy
atesty i instrukcje uzytkownika.

4. TRANSPORT
Transport urzadzen pomocniczych dowolnymi $rodkami transportowymi, w sposob zabezpieczajacy
przed uszkodzeniami. Transport mas ziemnych pojazdami samochodowymi samowtadczymi. Transport
powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z zasadami obowiazujacymi w resorcie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST E-00.00.00. “Wymagania og6lne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.1Zasady prowadzenia robét
Przed przystapieniem do robot wykonawca ma obowigzek sprawdzi¢ zgodno$¢ rzgdnych terenu z
danymi zawartymi w dokumentacji projektowej. Wszelkie odstgpstwa winny by¢ zarejestrowane w
dzienniku budowy potwierdzone przez Inzyniera.
Wykonawca ma obowiazek dokonywac biezacej kontroli warunkéw gruntowych w trakcie wykonywania
wykopow 1 ich poréwnywania z danymi zawartymi w dokumentacji projektowej. Niezgodno$¢ winna
by¢ odnotowana w dzienniku budowy.
Sposdéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodzen wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu, ich
podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce robdt ziemnych.
Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odspojone
grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad.



5.2 Wymagania dotyczace zageszczenia

8.

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robét ziemnych powinno spetnia¢é wymagania
dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika zaggszczenia I, = 1,0. Jezeli grunty rodzime w wykopach i
miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to przed utozeniem konstrukcji
nawierzchni nalezy je doggsci¢ do wartosci [ -1, 0.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli i jakosci robot podano w SST E-00.00.00

Przy kazdym odbiorze robot zanikajacych nalezy stwierdzi¢ ich jako§¢ w formie protokotdéw lub wpiséw
do dziennika budowy.

6.1 Kontrola jakosci robot
Sprawdzenie wykonania wykopoéw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowe;j.

OBMIAR ROBOT

Obmiaru ilo$ciowego dokonuje si¢ w m? gruntu w stanie rodzimym. Ilo$¢ wykonanych robot ziemnych,
ktoéra stanowi podstawe ptatnosci, okresla si¢ jako iloczyn powierzchni podstawy wykopu i $redniej
glebokosci wykopu do powierzchni terenu.

ODBIOR ROBOT

8.1Zgodnos¢ robot z projektem, Specyfikacja i pisemnymi decyzjami Inzyniera.

9.

Odbiorom podlegaja wszystkie roboty wymienione w niniejszej Specyfikacji Technicznej wg zasad
podanych w normach i SST E-00.00.00 .

PODSTWA PLATNOSCI

9.1 Ogélne warunki platnosci podane sa w SST E-00.00.00 .

Przedmiar robo6t stanowi gtdowna podstawg ptatnosci.

9.2 Szczegolowe warunki platnosci

Cena wykonania 1 m* wykopu obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

- rekultywacja terenu.

9.3 Szczegolowy zakres robot

- wykopy wykonywane mechanicznie w gruncie wedhlug ilosci okreslonych w dokumentacji techniczne;j
oraz opracowaniu kosztowym

10.PRZEPISY ZWIAZANE
- PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okres$lenia, symbole, podzial i opis gruntéw.
- PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i
badania przy odbiorze.
- BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

- PN-88/B-04491 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.



SST - E-00.00.03

Budowa linii kablowych o$wietleniowych

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania szczegdlowe
dotyczace wykonania i odbioru linii kablowych o$wietlenia ulicznego wraz ze stupami
1 oprawami.

1.2 Zakres stosowania SST.
Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robot jest stosowana jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie
1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST.
Ustalenie zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia rob6t jak w pkt. 1.1. W
zakres robo6t wehodzi:

a) linie kablowe nn o$wietleniowe,
b) stupy o$wietleniowe wraz z oprawami

1.4  OkreSlenia podstawowe.

1.4.1 Shup - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie, shuzaca do
zamocowania oprawy o$wietleniowe;.

1.4.2 Kabel- przewdd jedno lub wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia
pradu elektrycznego, mogacy pracowaé nad i pod ziemia.

1.43 Przewéd Kkabelkowy- przewdd wielozylowy izolowany, przystosowany do
przewodzenia pradu elektrycznego, mogacy pracowac¢ nad i pod tynkiem oraz w stupie
o$wietleniowym.

1.4.4 Fundament- konstrukcja zZelbetowa zaglebiona w ziemi, stuzaca do utrzymania
masztu lub szafy o$wietleniowej w pozycji pracy.

1.4.5 Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa — ochrona czgéci przewodzacych,
dostepnych w wypadku pojawienia si¢ na nich napi¢cia w warunkach zaktéceniowych.
1.4.6  Pozostale okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z

zamieszczonymi w SST E-00.00.00,,Wymagania og6lne” pkt.1.4

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot.

2.

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w STT E-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt.1.5.

Materialy
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
STT E-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 2.
2.1 Materialy budowlane.

2.1.1 Piasek
Piasek do uktadania kabli w ziemi 1 wykonania fundamentéw pod stupy oswietleniowe



powinien spetnia¢ wymagania PN- B- 11113.
2.1.2 Folia
Folig stosowa¢ do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi.
Nalezy uzywac folii kalandrowanej z uplastycznionego PCW koloru niebieskiego o
grub. 0,4- 0,6 mm, gat. I. Folia powinna spelnia¢ wymagania BN- 68/6353- 03

2.1.3 Kit uszczelniajacy
Do uszczelniania potaczenia stupa z wysiggnikiem 1 kapturkiem ostonowym mozna
stosowa¢ wszelkie rodzaje kitow spetniajace wymagania BN- 80/3112- 28.

2.2 ELEMENTY GOTOWE
2.2.1 Fundamenty prefabrykowane.

1. Pod stlupy oswietleniowe zaleca si¢ stosowanie fundamentéw prefabrykowanych o
wymiarach 300 x 1100 (fi x wysokos¢) .

2. Prefabrykaty powinny by¢ wykonane wg Dokumentacji Projektowej uwzgledniajacej
parametry wytrzymato§ciowe 1 warunki w jakich bgda pracowaly .Ogoélne wymagania
dotyczace fundamentow okreslone sa w PN-B-03322.

3. W zaleznosci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych, sktadu wod gruntowych, nalezy
wykona¢ zabezpieczenie antykorozyjne zgodnie z “Instrukcja zabezpieczen przed korozja
konstrukcji budowlanych.”

4. Skladowanie prefabrykatéw powinno odbywaé si¢ na wyréwnanym i odwodnionym
podiozu na przektadkach z drewna sosnowego .

2.2.2. Przepusty kablowe.

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materiatow niepalnych, z tworzyw
sztucznych,wytrzymalych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tluku
elektrycznego.

Zaleca si¢ stosowanie na przepusty kablowe rur typu DVK 50 mm i A PS83 lub w
miejscach szczegdlnie narazonych SRS 110mm firmy AROT ,lub innego
producenta lecz o podobnych parametrach. Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-C-89205.

Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywaé¢ na utwardzonym placu, w nie
nastonecznionych miejscach zabezpieczonych przed uszkodzeniem. Pod jezdniami
przepusty nalezy wykona¢ z rur z twardego PCW.

2.2.3. Kable i przewody

Kable i przewody uzywane do o$wietlenia powinny spetnia¢ wymagania PN- 76/ E-
90301.

Zaleca si¢ stosowanie kabli i przewodéw o napigciu znamionowym 0,6/ 1 kV tr6j lub
cztero zytlowych o zylach aluminiowych (przewody w shupach o zylach miedzianych) w
izolacji polwinitowej. Przekrdj zyl powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego
spadku napigcia, dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla lub przewodu przez prady
robocze 1 zwarciowe oraz skutecznosci ochrony przeciwpozarowej w przypadku szybkiego
wylaczenia (zerowania ochronnego).

Bebny z kablami przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych przed
opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni stonecznych.
Projektowane odcinki wykona¢ nastgpujacymi kablami uktadanymi w gruncie lub w rurach
ochronnych:



YAKY 4 x 25 mm2, YKY 3 x 4 mm2, YDYZo 2x1 mm2

2.2.4. Stupy
W projekcie przewidziano nastepujace rodzaje stupow

- stup ozdobny np. firmy “ROSA” S31/A

Sktadowanie stupéw na placu budowy powinno odbywaé si¢ na wyréwnanym
podtozu, w pozycji poziomej, z zastosowaniem przektadek z migkkiego drewna.

2.2.5. Z¥acza slupowe
ZYacza stupowe nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.
Jako ztacze przyktadowe w dokumentacji wybrano zlacze skrgcane typu TB-1.

2.2.6. Oprawy

W opracowaniu przewiduje si¢ oswietlenie terenu przy pomocy opraw

o mocy zrodet $wiatta 70W, wykonanych z tworzyw sztucznych.

Stopien szczelno$ci opraw nie moze by¢ mniejszy jak IP54, o§wietlenie fontanny
przy pomocy opraw o mocy zrodel $wiatta 12W, wykonanych z tworzyw
sztucznych, aluminium lub stali nierdzewnej. Stopien szczelno$ci opraw
podwodnych nie moze by¢ nizszy jak 67, oraz o$wietlenie figury

Jezusa przy pomocy opraw wgruntowych o mocy zrodet $wiatta 150W,
wykonanych z aluminium lub tworzyw sztucznych. Stopien szczelno$ci nie moze
by¢ mniejszy jak 67.

W opracowaniu przewiduje si¢ oswietlenie terenu rynku przy pomocy opraw firmy
ROSA typu OS-1 o mocy zrodet swiatta 70W, wykonanych z tworzyw
sztucznych, o stopniu szczelnosci IP54, do oswietlenia fontanny uzyto opraw firmy
LED LIGHTING SYSTEM o barwie zimnej, kod produktu 61-43-00 oraz o barwie
cieptej, kod produktu 61-43-08 o mocy zZrddel swiatta 12W, wykonanych ze stali
nierdzewnej 1 aluminium i stopniu szczelno$ci réwnym 67. Do o$wietlenia figury
dobrano oprawy firmy “SPOTLINE” typu DASAR 150W asymetryczne o mocy
zrédet swiatta 150W wykonanych z aluminium, o stopniu szczelnos$ci IP67.

3.Sprzet.

Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nast¢pujacych maszyn i
sprzetu gwarantujacych wlasciwa jakos¢ robot :

- Koparko-spycharka na podwoziu ciagnika kolowego
- Zespo6t pradotworczy jednofazowy o mocy 2,5 kVA
- Zaggszczarka wibracyjna

- Spalinowy pograzacz uziomow

- Sprezarka powietrzna przewozna spalinowa

- Ciagnik kotowy 40-50 KM

- Samochod samowytadowczy

- Przyczepa dtuzycowa

- Przyczepa do przewozenia kabli

- Podnosnik montazowy samochodowy hydrauliczny
— Zuraw samochodowy



4. Transport.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.

Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, OOS, SST 1 wskazaniach Kierownika budowy,
w terminie przewidzianym kontraktem.

4.1.Srodki transportu.
Wykonawca przystgpujacy do wykonania os$wietlenia pulsujacego powinien
wykazywac¢ sig mozliwoscia korzystania ze srodkéw transportu :

a) zuraw samochodowy

b) samochod skrzyniowy

¢) samochod specjalny z platforma 1 balkonem
d) przyczepa dluzycowa

e) ciagnik siodlowy z naczepa

f) przyczepa skrzyniowa

g) samochod dostawczy

4.2.Sposob zabezpieczenia.

Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed ich przemieszczeniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
wytworcow dla poszczegolnych elementow.

5. Wykonanie robdét.

Ogolne zasady wykonania Robot podano w SST E-00.00.00 “Wymagania og6lne”.
Wszystkie trasy linii powinny by¢ wytyczone zgodnie z niniejsza SST. Teren powinien by¢
zniwelowany.

5.1.Wykopy pod fundamenty.

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow Wykonawca ma obowiazek
sprawdzenia zgodnos$ci rzgdnych terenu z danymi w Dokumentacji Projektowej oraz
oceny warunkow gruntowych.

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zalezno$ci od
glebokosci wykopu, uksztaltowania terenu

+ Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ kompletno$¢ dostawy urzadzen. Przed
przystapieniem do wykonania wykopow, Wykonawca ma obowiazek sprawdzenia zgodnosci
rzednych terenu z danymi w dokumentacji o projektowej oraz oceny warunkow gruntowych.

+ Roboty ziemne

Roboty ziemne nalezy wykonywac recznie. Metoda wykonywania robot ziemnych powinna
by¢ dobrana w zaleznosci od glebokosci wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.
Wykop rowu pod kabel powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa, SST 1
wskazaniami Inzyniera. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu.
Skarpy rowu powinny by¢ wykonany w sposdb zapewniajacy ich stateczno$¢. W celu
zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opadow atmosferycznych, nalezy
powierzchnig terenu wyprofilowac ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odptyw wody poza
teren przylegajacy do wykopu. Zasypanie fundamentu lub kabla nalezy dokona¢ gruntem, z



wykopu, bez zanieczyszczen. Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20
cm 1 zaggszczac¢ ubijakami recznymi lub zaggszczarka wibracyjna. Wskaznik zaggszczenia
gruntu powinien wynosi¢ 0,95 wedtug BN-77/8931-12. Zaggszczenie nalezy wykonywacé w
taki sposob, aby nie spowodowac uszkodzen fundamentu lub kabla. Nadmiar gruntu z
wykopu, pozostajacy po zasypaniu kabla, nalezy rozplantowa¢ w poblizu lub odwiez¢ na
miejsce wskazane w SST lub przez Inzyniera. Zachowac¢ szczegolng ostroznos¢ przy
wykopach w strefach istniejacych sieci podziemnych.

+ Przepusty kablowe

Przed uktadaniem kabli wykona¢ przepusty kablowe z rur ochronnych. Przepusty z rur
polietylenowych nalezy wykona¢ zgodnie z “Warunkami technicznymi wykonania i odbioru
robot budowlano montazowych cz. V. Instalacje elektryczne”. Przepusty powinny by¢
zabezpieczone przed przedostawaniem si¢ do ich wngtrza wody i przed zamuleniem.
Przepusty pod istniejacymi drogami o nawierzchni twardej, zaleca si¢ wykonywa¢ metoda
wiercenia poziomego, przewidujac po jednym przepuscie rezerwowym na kazdym
skrzyzowaniu.

« Ukladanie kabli
Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne. Uktadanie
kabli powinno by¢ zgodne z norma PN-76/E-05125. Kable powinny by¢ uktadane w sposob
wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrgcanie, rozciaganie itp. Temperatura
otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0° C. Kabel mozna zgina¢
jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia powinien by¢ mozliwie duzy,
jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewngetrzna jego $rednica. Bezposrednio w gruncie kable
nalezy uktada¢ na gigbokosci 0,7 m z doktadnos$cia +/- 5 cm na warstwie piasku o grubosci
10 cm z przykryciem réwniez 10 cm warstwa piasku, a nast¢pnie warstw gruntu rodzimego o
grubos$ci co najmniej 15cm. Jako ochrong przez uszkodzeniami mechanicznymi, wzdhuz
calej trasy, co najmniej 25 cm nad kablem nalezy uktada¢ folig koloru niebieskiego
szerokosci co najmniej 20 cm. Przy skrzyZzowaniach z innymi instalacjami podziemnymi lub
drogami, kabel nalezy uktada¢ w przepustach kablowych. Kabel utozony w ziemi na catej
swej dtugosci powinien posiada¢ oznaczniki identyfikacyjne. Zaleca si¢ przy latarniach,
szafie oswietleniowej, przepustach kablowych pozostawienie 2- metrowych zapasow
eksploatacyjnych kabla.
Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancje¢ izolacji poszczeg6lnych
odcinkow kabla induktorem o napigciu nie mniejszym niz 2,5 kV, przy czym rezystancja nie
moze by¢ mniejsza niz 20 Momow/m.

- Stawianie stupow

Stupy nalezy montowa¢ w gotowych wykopach przy wykorzystaniu zurawia
samochodowego Przed postawieniem stupy nalezy uzbroi¢ wciagajac w nie przewody
zasilajace oprawy, typu YDYzZo 3x2,5mm2 Un=750V. We wngkach nalezy osadzi¢ tabliczki
stupowe, a wszystkie otwory gwintowane pokry¢ smarem. Po ustawieniu i wypionowaniu
stup nalezy obsypac¢ ziemia wykonujac to warstwowo przy wspomaganiu przewoznego
urzadzenia do ubijania ziemi.

+  Montaz opraw

Oprawy montowac na stlupy na ziemi przed postawieniem stupa. Nalezy wykona¢
podiaczenie przewodu zasilajacego. Oprawe przymocowac do wysiggnika lub koncowki stupa
a nastgpnie po otwarciu komory wmontowac zarowke. Uzywac tylko zaréwek renomowanych
producentdw o$wietlenia. W niniejszym projekcie zastosowano jako oprawy o$wietleniowe
przykladowe oprawy opisane w punkcie numer 2.2.6.



- 6.Kontrola jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STT E-00.00.00 “ Wymagania ogolne” pkt.6.

6.1 Zakres kontroli

W trakcie realizacji robdt i po ich zakonczeniu nalezy:

- sprawdzi¢ stan kabli, przewodow i osprzetu,

- sprawdzi¢ sposob utozenia kabli przed ich zasypaniem,

- sprawdzi¢ ciagtos¢ zyt kabli 1 zgodno$¢ faz przewodow i kabli,

- sprawdzi¢ prawidlowo$¢ wykonania dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej,
- sprawdzi¢ pracg linii pod napigciem,

- dokona¢ pomiaru skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe;,

- dokona¢ pomiaru rezystancji izolacji przewodow 1 kabli,

- dokona¢ pomiaru rezystancji uziemienia,

7.0bmiar robot.

1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa dla linii kablowej jest jej dtugo$¢ w metrach a dla wylacznikéw czy
przektadnikow sa sztuki poszczegolnych urzadzen

8. Odbior robot.
Ogolne zasady odbioru Robot podano w SST E-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

8.1Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

9.Podstawa platnosci.
Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w SST E-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt.9.

9.1Cena jednostki obmiarowej

Na ceng jednostki obmiarowej wptyw maja :
roboty pomocnicze i przygotowawcze (wWyznaczenie osi trasy),
dostarczenie materiatow,

wykonanie wykopow,

przygotowanie podtoza,

utozenie rur przepustowych w wykopach,
utozenie kabli 1 wciagnigcie ich do rur,
zarobienie koncow kabli 1 podtaczenie,
montaz i stawianie stupow,

10.montaz opraw,

11.zasypanie wykopow,

12.uporzadkowanie terenu.

A A

10.Przepisy i normy.

10.1.Normy



PN-76/E-05125. Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe- przepisy budowy.
PN-76/E-90301. Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i
powtoce polwinitowej na napigcie znamionowe 0,6/1kV.

PN-91/E-05009. Ochrona przeciwporazeniowa.

BN-68/6353-03. Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.
PN-74/C-89200. Rury ci$nieniowe PCW.

PN-91/E-05009. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-1. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-3. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie ogdlnych i
charakterystyk.

PN-IEC 60364-4-41. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-42. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddzialywania cieplnego.

PN-IEC 60364-4-43. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.

PN-IEC 60364-4-45. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napigcia.

PN-IEC 60364-4-46. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Odlaczenie izolacyjne 1 taczenie.

PN-IEC 60364-4-47. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkdw ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo.
Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.
PN-IEC60364-4-442. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona instalacji niskiego
napigcia przed przejSciowymi przepigciami 1 uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego napigcia.

PN-IEC 60364-4-443. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi lub taczeniowymi.

PN-IEC 60364-4-473. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkdw ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo.
Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym.

PN-IEC 60364-4-481. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor srodkow ochrony przeciwporazniowej w zaleznosci od
wyplywow zewngtrznych.

PN-IEC 60364-4-482. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor $rodkéw ochrony w zaleznosci od wpltywow
zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.

PN-IEC 60364-5-51. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobo6r i montaz
wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne.

PN-IEC 60364-5-52. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Oprzewodowanie.
PN-IEC 60364-5-53. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura faczeniowa i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-56. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-5-523. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Obciazalnosci
pradowe dtugotrwate przewodow.

PN-IEC 60364-5-537. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzadzenia do odiaczania



izolacyjnego i taczenia.
PN-IEC 60364-6-61. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenie
odbiorcze.
PN-IEC 60364-7-704. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczace specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy 1 rozbiorki.
PN-90/E-05023. Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami lub cyframi.
PN-92/E-05031. Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu widzenia
ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

« PN-92/E-08106. Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy.

« PN-IEC 60664-1:1998. Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego
napigcia. Zasady, wymagania i badania.
PN-86/E-05003/01. Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Wymagania ogdlne.

10.2 Inne dokumenty
2. WT-84/MK-0-01 Warunki techniczne stosowania rur PCW na przepusty kablowe
3. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych, wyd. WEMA 1997r.
4. Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robdt budowlano-montazowych. Tom V. Instalacje
elektryczne.
5. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane- tekst jednolity Dz. U. 2000 nr 106 poz.
1126 z dnia 10 listopada 2000r.



SST — E-00.00.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I ULIC

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiorka elementow ulic.

1.2 Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt rozbidorkowych w obrgbie
projektowanej drogi i obejmujg rozebranie:
- nawierzchni;
- kraweznikow;
- podbudowy,
- faw betonowych
Zmiana zakresu moze by¢ wprowadzona przez Inzyniera i wynika¢ bedzie z faktow ustalonych w czasie
rozbiorki.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i SST E-
00.00.00.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania oraz za zgodno$§¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STT E-00.00.00 “Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja. Materiat z rozbidrki nalezy w miar¢ mozliwosci uzy¢ do odtworzenia rozbieranych
elementow.

3. SPRZET
Wykonawca powinien dysponowac nastgpujacym, sprawnym sprzetem:
Roboty zwiazane z rozbiorka nawierzchni i podbudowy wykonane bgda mechanicznie.
- samochody,
- mioty pneumatyczne.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST E-00.00.00 “Wymagania og6lne”. Materiaty
uzyskane z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego asortymentu materiatu rozbiérkowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania robét podano w SST E.00.00.00. “Wymagania ogolne”.

5.2 Zakres wykonywanych robot

5.2.1 Wyznaczenie odcinka nawierzchni przeznaczonej do rozbiérki nalezy wykonaé¢ na podstawie
dokumentacji projektowe;.


http://E-00.00.00/
http://E-00.00.04/

5.2.2 Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym. Za bezpieczenstwo ruchu na odcinku
wykonywanych robdt odpowiedzialny jest Wykonawca robot. Odcinki wykonywanych robdt nalezy
oznaczy¢ zgodnie z zaleceniami podanymi w projekcie.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli robot podano w SST E-00.00.00
Kontroli podlega sposob wykonania robot rozbidrkowych, prawidlowos¢ transportu i sktadowania
materiatow uzyskanych podczas rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest m? (metr szescienny), m? ( metr kwadratowy), m (metr biezacy).
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST E-00.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST E-00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w SST E-00.00.00.

9.2.Pfatno$¢ za 1 m, m?, m’, mb rozebranej nawierzchni lub elementow wraz z podbudowa i wywozem na
plac sktadowania nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem i ocena jako$ci wykonywania robot.

Cena wykonania robot obejmuje:
- Wwyznaczenie miejsc rozbiorek;
— oznakowanie robot;
- rozebranie poszczegolnych elementow;
- zaladunek i transport materialow rozbiorkowych na sktadowisko;
- wywoz gruzu z terenu budowy;
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

9.3 Szczegotowy zakres robot
Zakres robot zostaje okreslony w opracowaniu kosztowym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
“Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym” stanowigca Zalacznik nr 1 do
Zarzadzania Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych nr 184 z dnia
6.06.1990r.


http://E-00.00.00/
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